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Τμήμα Ασφάλειας και Υγείας 
Γραφείο Εργασιακών Επιθεωρήσεων 

Ημερήσια επιθεώρηση και δοκιμή διάταξης ψυχαγωγίας 

Μια διάταξη ψυχαγωγίας είναι εξοπλισμός που μεταφέρει επιβαίνοντες κατά μήκος 

μιας διαδρομής ή εντός μιας καθορισμένης περιοχής. Σκοπός της είναι η ψυχαγωγία 

των επιβαινόντων. Κατά τη συναρμολόγηση, την αποσυναρμολόγηση ή τη χρήση 

της, υπάρχει κίνδυνος να προκληθούν τυχαίοι τραυματισμοί. (Ενότητα 870-c.1 του 

Εργατικού Δικαίου της Πολιτείας της Νέας Υόρκης)  

 Οδηγίες για την ημερήσια επιθεώρηση και δοκιμή διάταξης ψυχαγωγίας

(Άρθρο 27 του Εργατικού Δικαίου της Πολιτείας της Νέας Υόρκης και Κανόνας

Κώδικα 45-2.7):

 Η ημερήσια δοκιμή και επιθεώρηση πρέπει να πραγματοποιούνται προτού

τεθεί σε κανονική χρήση η διάταξη.

 Σημείωση: Όλες οι βλάβες πρέπει να επιδιορθώνονται πριν τη

χρήση της διάταξης!

 Η επιθεώρηση και η δοκιμή μιας διάταξης ψυχαγωγίας πρέπει να

πραγματοποιούνται κάθε ημέρα κατά την οποία πρόκειται να χρησιμοποιηθεί.

 Η επιθεώρηση και η δοκιμή πρέπει να εκτελούνται από άτομο έμπειρο και

καταρτισμένο για την ενδεδειγμένη συναρμολόγηση και λειτουργία της διάταξης.

Στην επιθεώρηση και στη δοκιμή πρέπει να περιλαμβάνεται η λειτουργία των

διατάξεων ελέγχου, των διατάξεων περιορισμού της ταχύτητας, των φρένων

και άλλου εξοπλισμού που παρέχεται για την ασφάλεια.

 Αμέσως μετά από κάθε επιθεώρηση και δοκιμή, πρέπει να καταγράφετε

τα αποτελέσματα στο παρόν έντυπο SH 86.

 Πρέπει να παραθέτετε όλες τις βλάβες και όταν πραγματοποιηθούν οι

επιβεβλημένες επισκευές, πρέπει να τις σημειώνετε στη στήλη

«Παρατηρήσεις». Όλες οι βλάβες πρέπει να επιδιορθώνονται πριν τη χρήση

της διάταξης.

 Πρέπει να χρησιμοποιείτε ένα έντυπο για κάθε διάταξη ψυχαγωγίας η οποία

επιθεωρείται.

 Πρέπει να διατηρείτε το παρόν έντυπο μαζί με τη διάταξη και να το έχετε

διαθέσιμο για τον Επίτροπο Εργασίας επί τουλάχιστον 30 ημέρες.

Συμπληρώστε τις παρακάτω πληροφορίες στα στοιχεία 1 έως 8ΙΒ: 

1. Τύπος διάταξης:

2. Όνομα με το οποίο είναι γνωστή η διάταξη:

3. Αριθμός αναγνώρισης:

4. Μέγιστη ταχύτητα: _________________

5. Μεταφορική ικανότητα: Αριθμός ατόμων: _______ Βάρος:

6. Επωνυμία και διεύθυνση κατασκευαστή:

7. α. Επωνυμία ιδιοκτήτη και μόνιμη διεύθυνση λειτουργίας της διάταξης:

β. Επιλέξτε μία ιδιότητα:   Ιδιοκτήτης  Αντιπρόσωπος  Μισθωτής 

8. Αρχείο καταγραφής ημερήσιας επιθεώρησης ασφάλειας και δοκιμής. Απαντήστε «Ναι» αν τα αποτελέσματα είναι ικανοποιητικά και «Όχι» αν δεν είναι ικανοποιητικά.
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